Motorstyrning med PWM

Allmant

Motorstyrning med PWM (Pulse Width Modulation) innebar att motorn tillfors energi
stotvis. Ju storre andel av tiden som motorn tillfors energi, desto hogre
rotationshastighet.
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Exempel pa PWM-signal

Det innebir att tiden 7 halls konstant och férhallandet mellan #,5, och 7 dndras.
thse/ T=1 ger alltsd maximal hastighet.

Speciellt for vara H-bryggor

Robotarna &r utrustade med sa kallade intelligenta H-bryggor som forser motorerna
med strom vid hdgre spanning. Den signal som kopplas till H-bryggorna (via robotens
flatkabel) kan alltsd komma direkt fran till exempel en AVR-processor. Limplig
PWM-frekvens (1/7) &r, enligt databladet for H-bryggan, max 2kHz .

Observera

e En mycket kort puls (liten #,4,) rdcker inte for att dvervinna motorernas troghet
och roboten stér stilla.

e Ett vinande eller pipande ljud kan horas fran roboten, speciellt vid laga
hastigheter (liten #,5,). Detta dr helt normalt.

Synpunkter till Niklas Carlén — niklasc@jisy.liu.se



