Kompletterande information till 1SLIU60 och IRM-8601S

Borjaforstmedattlasaoriginaldatabladefor komponentermm detinte redanér gjort.

Det sominte klart framgar med 6nskvardtydlighet i originaldatablade&r hur den
inkommanddR-signalentill detektornbér seut for att denskafungerakorrekt. Efter
endellaboreranddaarmankommitframtill féljande.

IR-detektornklarar inte att ta emotkontinuerligaljuspulstag(dvs ljus moduleratmed
38kHz)somarlangreanca100msej hellerljuspulstagsomar kortareén ca200usfor
attinsignalenskaavkodaskorrekt. Foljdenav dettaar att insignalentill detektornbor
varieramellanav (ingetinkommandejus) och pa (inkommandejus moduleratmed
38kHz) medviss repetitivitet. Annars“mattas” detektornoch utsignalenfran denblir
felaktig.

Exempleti figuren nedanvisar rekommenderadR-signal A in till detektorn,och
responsel padetektornsitgang.

H: 2.4ms(Headerochstartbit,justerardvenAGC:ni detektorn)

1: 1.2ms(logisk etta)

0: 0.6ms(logisk nolla)
Avstandetmellanvarje ljuspulstagir ocksa0.6ms.
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Av responserB framgaratt det tar en viss tid (Ton) for detektornatt uppfattadet
inkommanddijuspulstagetinnan detektornsutganggar lag. Det tar ocksaen viss tid
(Toff) innan detektorn uppfattat att det inkommande ljuspulstagethar upphort.
Tidernafor Ton och Toff kan varieralite, men normalt géller att Tor=50us och
Toff~250us. Det medfor att en l1ag utsignal fran detektornar ca 200us langre an
motsvarandeinsignal, och en hdg utsignal ar ca 200us kortare &n motsvarande
insignal.



