
Kompletterande information till IS1U60 och IRM � 8601S

Börja förstmedatt läsaoriginaldatabladetför komponentenomdetinte redanärgjort.

Det som inte klart framgårmed önskvärdtydlighet i originaldatabladetär hur den
inkommandeIR � signalentill detektornbör seut för att denskafungerakorrekt.Efter
endel laborerandeharmankommit fram till följande.
IR � detektornklarar inte att ta emotkontinuerligaljuspulståg(dvs ljus moduleratmed
38kHz)somär längreänca100msej heller ljuspulstågsomärkortareänca200usför
att insignalenskaavkodaskorrekt.Följdenav dettaär att insignalentill detektornbör
varieramellanav (inget inkommandeljus) och på (inkommandeljus moduleratmed
38kHz)medviss repetitivitet.Annars“mättas” detektornochutsignalenfrån denblir
felaktig.

Exemplet i figuren nedanvisar rekommenderadIR � signal A in till detektorn,och
responsenB pådetektornsutgång.

� H: 2.4ms(Headerochstartbit,justerarävenAGC:n i detektorn)
� 1: 1.2ms(logisk etta)
� 0: 0.6ms(logisk nolla)
Avståndetmellanvarjeljuspulstågärockså0.6ms.

Av responsenB framgåratt det tar en viss tid (Ton) för detektornatt uppfattadet
inkommandeljuspulstågetinnandetektornsutgånggår låg. Det tar ocksåen viss tid
(Toff) innan detektorn uppfattat att det inkommandeljuspulstågethar upphört.
Tiderna för Ton och Toff kan variera lite, men normalt gäller att Ton� 50us och
Toff � 250us.Det medför att en låg utsignal från detektornär ca 200us längre än
motsvarandeinsignal, och en hög utsignal är ca 200us kortare än motsvarande
insignal.
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