Trehjulig robot - Carpet Rover

Teknisk specifikation
Allméant
Mitt (totalt LxBxH mm): 240x240x100 m
Hjulstorlek: 70 mm
Topphastighet: ca 1 m/s (3,6 km/h)

Pris (modifierad): ca 1500:- plus tillbehor

Drivning

Tva vaxlade DC-motorer, 7.2V, 291RPM
Energikéllan &r en NiMH- eller NiCd-ackumulator pd 7.2V

Styrning
Motorerna styrs med tva signaler per sida:

e DIR — Styr motorernas rotationsriktning. Signalen ska vara TTL/CMOS-
kompatibel och kan kopplas direkt till en microcontroller.

e PWM - En pulsbreddsmodulerad signal som styr motorernas hastighet.
Signalen ska vara TTL/CMOS-kompatibel och kan kopplas direkt till en
microcontroller.

Roboten styrs differentiellt, det vill siga genom olika hastighet pa hoger och vénster
sida.

Stod for extra elektronik

Inbyggd spanningsregulator som ger +5V, max ungefdr 1.5A
Flatkabel med anslutningar fér motorstyrning och spanningsmatning av elektronik.

Synpunkter till Niklas Carlén — niklasc@isy.liu.se



